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selben in der Entferming eins von der Axe Antriebs-
punkt u. s. w.

Sollte unsere mangelhafte Kenntniss von dem Mecha-
nismus des Systems dies nicht gestatten (wenn z. B. das
System ein galvanisches Element enthielte und / die Elek-
tricitatsmenge YorsteUte, welche dasselbe seit dem Zeitan-
fange passirt hat), so ist der Begriff L gleich ,,Kraft, welche
die Coordinate / zu vergrossern suchtu, einfach als der
Quotient S A : SI zu definiren, worm S A die Arbeit dar-
stellt, welche bei alleinigem Wachsthume der Coordinate I
um SI geleistet wircl. Da die Arbeit immer etwas bestimmt
definirbares ist, so kann cliese Definition niemals eine Zwei-
deutigkeit involviren.

16. Setzen wir voraus, dass wir es auch in diesem
Falle mit mecbanischen Systemen zu thun baben, welcbe
sich den allgemeinen G-leichungen der analytiscben Mecba-
nik ftigen, so konnen wir noch. immer trotz unserer Un-
bekanntschaft mit dem eigentlichen Mecbanismus des Sy-
stems diese allgemeinen Gieichungen anwenden, welche
Lagrange in die Form gebracht hat:
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wobei T als Funktion der n Coordinaten I und deren Dif-
ferentialq[uotienten V nach der Zeit t ausgedriickt zu den-
ken ist.

dT:dl' sind die Grossen, welche man die Momente
zu nennen pflegt; wir wollen sie kurz mit A bezeichnen, dem
natiirlich dann der Index der betreffenden Coordinate bei-
zufugen ist.

Beziiglich des Beweises der Gieichungen 2 verweise
ich auf: Lagrange, Mech. analyt., 2. Theil, 4. Section;
Ttomson und T ait, Treat, on nat. phil. Vol. 1, part. 2v
New ed. sect. 318, Gl. 24; dass* deutsch S. 282, GL 15;
Maxwell, Treat, on Electr. Vol. 2, 2, ed.? sect. 571;
Jacobi, Vorlesungen liber Dynamik, 8. Vorlesung, das auf
Gleichung 7 folgende.

Hier   will   ich   bloss   ihre   physikalische   Bedeutung,atenebenen
